Funktionen

Die Sensoren der Serie thermoMETER UC sind beriihrungslos messende

Infrarot-Temperatursensoren. Sie messen die von Objekten emittierte Infrarot-

strahlung und berechnen auf dieser Grundlage die Oberflachentemperatur.

Lieferumfang

1 Sensor mit Sensorkabel und Schutzkappe
1 Controller

1 Montagemutter (M12x1)

1 blaue Schutzkappe

1 Montageanleitung

Warnhinweise

SchlieBen Sie die Spannungsversorgung und das Anzeige-/Ausgabegerat
nach den Sicherheitsvorschriften fur elektrische Betriebsmittel an.
> Verletzungsgefahr, Beschadigung oder Zerstérung des Sensors

Vermeiden Sie StéBe und Schlage auf den Sensor.
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors

Die Versorgungsspannung darf angegebene Grenzen nicht tberschreiten.
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors

Schutzen Sie das Sensorkabel vor Beschadigung.
> Zerstdrung des Sensors, Ausfall des Messgeréates

Knicken Sie niemals das Sensorkabel ab, biegen Sie das Sensorkabel nicht
in engen Radien. Der minimale Biegeradius betragt 22 mm (statisch). Eine
dynamische Bewegung ist nicht zulassig.

> Beschadigung des Sensorkabels, Ausfall des Messgerates

Auf den Sensor durfen keine I6sungsmittelhaltigen Reinigungsmittel (weder
fur die Optik noch auf das Gehause) einwirken.
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors

Vermeiden Sie aprupte Anderungen der Umgebungstemperatur.
> Ungenaue, fehlerhafte Messwerte

Optische Parameter

Mechanische Installation

Die Sensoren verfligen Uber ein metrisches M12x1-Gewinde und lassen sich
entweder direkt Uber das Sensorgewinde oder mit Hilfe der mitgelieferten
Mutter an vorhandene Montagevorrichtungen installieren. Als Zubehér sind
verschiedene Montagewinkel und -vorrichtungen erhéltlich.

i Montieren Sie den Sensor lUber das vorhandene Gewinde.

Vermeiden Sie grobe mechanische Gewalt am
Sensor.

HINWEIS

> Zerstérung des Sensors
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MaBzeichnung thermoMETER UC, Abmessungen in mm

Standard-Fokus (Angaben in mm)

SF02 \ 2:1 7 53,8 | 102,5 | 151,3 | 200 | 251,3 | 302,5 | 353,8 | 405

Abstand 0 100 200 300 400 500 600 700 800

SF15 \ 15:1 7 11,5 14 18 23,5 29,5 35,5

Abstand 0 100 200 300 400 500 600

SF22 \ 22:1 7 14 12 18,5 23 28 33 36,5 | 38,5 40 41,5
Abstand 0 60 110 210 310 410 510 610 710 810 910
Close-Fokus (bei Verwendung der aufschraubbaren CF-Linse, Angaben in mm)

CFo2 | 21| 65 | 39 | 28 | 25 | 48 | 64 8

Abstand 0 10 20 25 30 35 40

CF15 15:11| 6,5 3,7 0,8 4,1 5 6,8 8,8

CF22 22:1| 6,5 3,4 0,6 4 4,5 6,2 8

Abstand 0 5 10 15 20 25 30

| | = kleinster Messfleck / Scharfpunkt

Das Verhaltnis D:S (Beispiel 2:1, siehe Tabelle), bezeichnet das Verhaltnis

Distance (Entfernung von der Vorderkante des Sensors zum Messobjekt) zur

Spotsize (MessfleckgroBe).

D = Distance
S = Spotsize

[ ] s

Sensor

D
Optisches Diagramm

Sensorkabel
Der Sensor wird mit einem fertig konfektionierten Sensorkabel ausgeliefert.

HINWEIS

> Ungenaue, fehlerhafte Messwerte

Das Sensorkabel darf auf keinen Fall gekurzt
werden.

Unterschreiten Sie nicht den Biegeradius des Sensorkabels. Der
1 minimale Biegeradius betragt 22 mm.
Bei allen UC Sensormodellen darf das Sensorkabel wahrend der
Messung nicht bewegt werden.

Steckverbindungen

Bei den Steckverbindungen kénnen Sie entweder die analoge Variante

mit einem Kabel wahlen oder die digitale Variante mit einem oder beiden

Kabeln wie folgt:

E3 Verbinden Sie ein 5-pol. M12 Analogkabel ' mit dem am Controller
befindlichen 5-pol. M12 Stecker.

E3 Verbinden Sie ein 8-pol. M12 Digitalkabel ' mit der am Controller
befindlichen 8-pol. M12 Buchse.

Anschlussméglichkeiten fiir Digital- und Analogkabel

Kabel Typ Anschlussmoglichkeiten
Digitalkabel Offene Enden | Anschluss Versorgungsspannung
mit M12 Stecker, USB-Programmieradapter fiir An-
8-pol. schluss an PC

Art. Nr. 2904054 RS485

Schnittstellenmodul zur Industrial
Ethernet Anbindung (IF2035)

mit M12 Stecker, | USB Anschluss an PC (sensorTOOL)
8-pol.

Art. Nr. 2904053

Analogkabel Offene Enden | Schnittstellenmodul zur Ethernet und
mit M12 Buchse, EtherCAT Anbindung (IF1032)

5-pol. Anschluss Versorgungsspannung

Art. Nr. 2904051

Analogausgang Strom/Spannung

1) Micro-Epsilon empfiehlt die Verwendung des 5-pol. M12 Analogkabels
bzw. des 8-pol. M12 Digitalkabels aus dem optionalen Zubehér

Elektrische Installation
Anschlussbelegung

Pin Adernfarbe Signal

5-pol M12 3 4

Analogkabel ' @) 5 O \
1 Braun vCC O /
2 WeiB I_OuUT 9 CR >
3 Blau GND
4 Schwarz V_OouT Ansicht:
5 Grau Laser (3,3 V) 5-pol. M12 Stecker am Controller

Anschlussbelegung Analoganschluss 5-pol. M12 Stecker

Pin Adernfarbe Signal

8-pol M12

Digitalkabel '
1 WeiB3 Relais 1
2 Braun VCC/USB

(5V)

3 Griin RX Ansicht:
4 Gelb X 8-pol. M12 Buchse am Controller
5 Grau D+ (RS485)
6 Pink D- (RS485)
7 Blau GND
8 Rot Relais 2
Gehause | Schirm

Hinweise zur Produktkennzeichnung

Das Produkt erfillt die Anforderungen nach CE und UKCA. Alle in der
Betriebsanleitung beschriebenen Vorgaben und Sicherheitshinweise sind
einzuhalten.

Weitere Informationen zum Sensor kénnen Sie in unse-
rer Betriebsanleitung nachlesen. Diese finden Sie Online
unter:
https://www.micro-epsilon.de/download-file/man--ther-
moMETER-UC--de.pdf

oder dem nebenstehenden QR-Code:

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK GmbH & Co. KG
Konigbacher Str. 15

94496 Ortenburg / Deutschland

Tel. +49 8542/ 168-0 / Fax +49 8542 / 168-90
info@micro-epsilon.de

www.micro-epsilon.de

Your local contact: www.micro-epsilon.com/contact/worldwide/

Ce

UK
CA

X9770484-A012025HDR

i

O

MICRO-EPSILON

Montageanleitung
thermoMETER UC

Anschlussbelegung Digitalanschluss 8-pol. M12 Buchse

1) Siehe auch Fussnote Anschlussmdéglichkeiten!

Spannungsversorgung
Verwenden Sie ein Netzteil mit einer stabilisierten Ausgangsspannung von
5 ... 36 VDC, welches einen minimalen Strom von 100 mA liefert. Die Rest-
welligkeit sollte maximal 200 mV betragen.

HINWEIS

> Zerstdérung des Ausgangs
Der Sensor ist kein Zweileitersensor!

Legen Sie auf keinen Fall eine Spannung an den
Analogausgang an.



https://www.micro-epsilon.de/download-file/man--thermoMETER-UC--de.pdf
https://www.micro-epsilon.de/download-file/man--thermoMETER-UC--de.pdf

Ausgéange

Schnelleinstieg

In der Ubersicht Suchergebnisse (x) werden nun alle verfiigbaren Kanale

Funktionsparameter

. . N angezeigt. . .
Der Sensor hat einen analogen Ausgabekanal und zwei Alarmausgénge. : - : Display Auswahl Erklarung
g g 9ang Bedienung lber die Software sensorTOOL =3 Kiicken Sie auf die Schaltflache Starte Datenaufnahme oder die - - — —
Legen Sie auf keinen Fall eine Spannung an den Mit dem sensorTOOL von Micro-Epsilon steht Ihnen eine Software zur Abbildung des Sensors, um die Messung zu starten. Infrared | Epsilon | Einstellung vom Emissionsgrad. Der Emissi-
HINWEIS Analogausgang an Verfigung, mit der Sie den Sensor einstellen, Messdaten visualisieren und onsgrad (e - Epsilon) ist eine Materialkonstan-
i dokumentieren kénnen. Installation USB-Treiber te, die die Fahigkeit eines Korpers, infrarote
> Zerstorung des Ausgangs E3 Verbinden Sie den Sensor unter Verwendung des 8-pol. M12 Digitalka- Energie auszusenden, beschreibt.
bels mit USB-Stecker ' mit der USB-Schnittstelle eines PC/Notebook E3 Installieren Sie vor der erstmaligen Benutzung des Konverters den ent- Tranem Ei " - — 3. Fal
Analogausgan Spannun E3 Verbinden Sie den Sensor unter Verwendung des 8-pol. M12 Digitalka- _— : ) X : _
gausgang p g bels in Kombination mit dem USB-Adapter mit Klemmblock ', mit der Den aktuellen Trelber f!nden Slle untelf. sthutzfenster oder eine Zusat;optlk montler.t
Strom USB-Schnittstelle eines PC/Notebook. https://www.micro-epsilon.de/fileadmin/download/software/tm-usba-adap- wird, kann der resultierende Signalverlust mit
ter-driver.zi diesem Eintrag ausgeglichen werden.
Alarmausgang Alarmausgang 1 Die Versorgungsspannung wird tiber die USB-Schnittstelle bereitgestellt. P _ g ausgeq
Alarmausgang 2 E3 starten Sie das Programm sensorToOL. Bedienung iiber Programmiertasten p - Head g'e l,f/lmgebun%St.emprefETtuLdesgenSOE kf?nn
: ' . . . : : : as Messergebnis verfalschen. Dieser Einfluss
Ubersicht Ausgénge alﬁjgzvsa?garzzgnﬂgvg?:gesr'zc?rrjl_lc')r:j g;;er https://www.micro-epsilon.de/filead-  gje kannen den Sensor iiber 4 Programmiertasten bedienen und konfigurie- kann durch Aktivieren einer Kompensation re-
. P ) ren. duziert/minimiert werden. Zur Auswahl stehen
Analogausgang E3 Treffen Sie im Dropdown-MenU Sensorgruppe die Auswahl thermo- die Funktionen OFF. Auto und Fixed
Der Analogausgang wird fiir die Ausgabe der Objekttemperatur genutzt. Die b{%TER’ I Bl pion i biEnd Sensesitys Cle MUSHEIL Eneruonl IIE Taste Erklarung
Auswahl des Ausgabesignals erfolgt Uber die Programmiertasten oder das ’ Mit dieser Taste gelangen Sie zur gewlnschten beziehungswei- Average Avg.Time | Mit diesem Eintrag wird die Zeitkonstante fiir
sensorTOOL. Analog kénnen auch beide Alarmausgange programmiert sensorTOOL m@?_ se zur zuletzt aufgerufenen Funktion. die Mittelwertbildung festgelegt. Das Signal
werden. : : S wird mit einem arithmetischen Algorithmus
Suchergebnisse (1) g
Verbindungen o < N
eglattet.
Analogausgang Bereich USRS e s Hiermit kdnnen Sie Funktionsparameter und damit Einstellun- 9e9
= K;:u;:::w::e en im Sensor verandern. Avg.Mode | Je nach Auswahl erfolgt eine arithmetische
Spannung 0..5V Fremo g . . : .
Mittelwertbildung mit der separat eingestellten
0..10V Zeitkonstante. Zur Auswahl stehen die Funktio-
Strom 0..20 mA Hiermit kdnnen Sie Funktionsparameter und damit Einstellun- nen Normal und Smart.
gen im Sensor verandern.
4...20mA Lade Sensor-Protokol )
Ubersicht Analogausgénge Auswahl des Eintrages beziehungsweise der Funktion
Alarmausgéange °
- - . . @ pereit m v @
Der Sensor verfligt (ber folgende Alarmfunktionen: Erste interaktive Seite nach Aufruf des sensorToOL ) . .
- Alarmausgang 1 mit Relais; vorkonfiguriert als Minimalalarm ) ) ) i Zur Einstellung und Messung stehen lhnen 9 verschiedene Funktionsparame-
- Alarmausgang 2 mit Relais; vorkonfiguriert als Maximalalarm E3 wahlen Sie den gewiinschten Sensor aus der Liste aus. ter zur Verfiigung, siehe neben- und untenstehende Tabelle.
Uber die Programmiertasten oder das sensorTOOL kénnen die Alarmgren- = ?etzen Sie den Haken bei Suche auf seriellen Schnittstel-
zen und die Alarmkonfiguration geandert werden. e
[E3 Klicken Sie auf die Schaltflache Sensor mit dem Lupensymbol, um die
Suche zu starten.
1) Siehe Kapitel Optionales Zubehér in der Betriebsanleitung
Display Auswahl Erklarung Display Auswahl Erklarung Display Auswahl Erklarung Display Auswahl Erklarung
Holdmode |Off Mit £ £ werden die erweiterten Signalver- Output | Disabled | Mitder Einstellung Disabled werden alle Ana- Aiming Off Keine Ausrichthilfe System FactRes. | Mit diesem Eintrag erfolgt ein Zurlicksetzen
arbeitungsfunktionen deaktiviert. Uber die logausgénge deaktiviert. Valley Optische Ausrichthilfe tiber die LCD Hinter- des Sensors auf die Werksparameter.
anderen Eintrage werden die erweiterten ; P o . . P
Funktionen aktiviert. Voltage Einstellung der oberen und unteren Temperatur- grundbeleuchtung zur Suche der Position mit Baudrate | Einstellung der Baudrate fir die Digi-
Toak Mit der Poax Hold Funktion erfolgt eine Maxi grenze fUr die Skalierung des Analogausgangs. der niedrigsten Temperatur talkommunikation mit dem Sensor auf
i ea unkti i i- . >
mumsuche. Das jeweilige Signalmaximum EllnsAteIIung derko?eren ur;d ugteren Grenze flir Peak Optische Ausrichthilfe tiber die LCD Hinter- 9600 ... 115200 Baud
wird fiir die eingestelite Zeit gehalten. Nach I Ausgangsskallerung des spannungsaus- grundbeleuchtung zur Suche der Position mit T. Unit | Einstellung der Temperatureinheit fiir die An-
Ablauf der Haltezeit fallt das Signal auf den géngs. der héchsten Temperatur zeige und Datenausgabe. Zur Auswahl stehen
zweith(")chsten Wert bzvy. sinkt um 1/8 der Dif- Current E|nstelllfjpngerSib|§ren ung un;ereln Temperatur- Laser Aktivierung der Spannungsversorgung fdir ein C und °F.
ferenz zwischen vorherigem Maximalwert und grenze 1ur die Skallerung des Analogausgangs. optionales Laservisier 485 Term | Aktivierung bzw. Deaktivierung des integrierten
Minimalwert wéhrend der Haltezeit. Dieser Efnslie"ung derkollifefen Ugd Ugiefe” Grenze fur 120 Ohm Abschlusswiderstands der RS485
Wer:t I‘;V'rd \IIDVIederrLl‘?Ifltj:jdlesgmgeISte'ltltle Zeit e Ausgangsskalierung des stromausgangs. Display Row 1 Auswahl zur Anzeige der Temperatur TPro- Schnittstelle
gehalten. Danach fallt das Signal mit langsa- TA TC t Thox. THead X " X
mer Zeitkonstante und folgt dem Verlauf der Alarm 1 |Off Mit Of £ wird der Alarmausgang 1 / 2 deaktiert. ;;Zjd fU'vredriZ(é(res,te E;li;fglz;lzéile ox, tread, 485 Adr. | Einstellung der RS485 Busadresse liber die
Objekttemperatur. Alarm 2 Uber die anderen Eintrage wird die Alarmquelle : der Sensor an einem RS485 Bus angespro-
Valley Mit der valley Hold Funktion erfolgt eine flr den Alarmausgang 1/ 2 festgelegt. Die Tem- Row 2 Auswahl zur Anzeige der Temperatur TPro- chen \{verden kann. D'e. vcl).rellngestellte Busad-
Minimumsuche. Das jeweilige Signalminimum peratur gibt Vo, ab wann der Alarm ausge|65t cess, TZ—\"ver.age, .TCur.rent, T.bOX, THead, resse I?t 12.6, welchg die Ubliche Standardad-
wird fiir die eingestellte Zeit gehalten. Der wird und das Alarm Relais 1 / 2 seinen Schaltzu- THead flr die zweite Displayzeile resse flir Micro-Epsilon Sensoren darstellt.
Algorithmus entspricht dabei invertiert dem stand wechselt. AutoOFF | Deaktivierung der automatischen Abschaltung Protocol | ME-Bus: Mit diesem Eintrag wird die Digital-
fur die Maximumsuche. TProces | Einstellung der Temperatur und der Alarmquelle der Display-Hintergrundbeleuchtung. kommunikation auf das ME-Bus Protokoll um-
A.Peak Bei der erweiterten Maximumsuche sucht [TProces] Prozesstemperatur = Temperatur- Aktivierung der automatischen Abschaltung gestellt. Es ermoglicht das digitale Auslesen
dieser Algorithmus nach lokalen Maximalwer- wert mit Signalverarbeitungsfunktionen der Display-Hintergrundbeleuchtung nach t":)d IEln.?tgllen,aI.Ier Slzengcl)ﬁunktlonen komfor-
. . . . . 1 ... 10 Minuten. apel mit dem Micro-epsilon sensorTOOL.
ten. Maximalwerte, die kleiner sind als ihre Thverag | Einstellung der Temperatur und der Alarmquelle : — : ——————
Vgrganger, werden nur Gbernommen, wenn [TAverag] Gemittelte Temperatur = Blnary:_Mlt_dlesem Eintrag .erd die D.|g.|.ta|-
die Temperatur zuvor dgn Schwellwert un- Temperaturwert mit Mittelwertbildungsfunktion kommunikation auf.das vereinfachte Blparpro—
terschritten hatte. Bei eingestellter Hysterese - tokoll umgestellt. Dieses Protokoll erméglicht
muss ein Maximalwert zusétzlich erst um den TActual | Einstellung der Temperatur und der Alarmquelle die digitale Einstellung einer beschrankten
Wert der Hysterese abgefallen sein, damit er [TAverag] Gemittelte Temperatur = Auswahl der Sensorfunktionen.
als neues Maximum tbernommen wird. Temperaturwert ohne Signalverarbeitungsfunk-
A Valle Bei d - Mini h hidi tionen Zur weiteren Feineinstellung und dem Wertebereich finden Sie die ausfihrli-
’ el aer erwelterten inimumsuche suc t die- - che Beschreibung im Kapitel Funktionsparameter der Betriebsanleitung.
ser Algorithmus nach lokalen Minimalwerten. TBox Einstellung der Temperatur und der Alarmquelle
Minimalwerte, die gréBer sind als ihre Vorgén- Controllertemperatur
ger, werden nur dbernommen, Yvenn d'e_ Tem- THead Einstellung der Temperatur und der Alarmquelle
peratur zuvor den Schwellwert Gberschritten
S . Sensortemperatur
hatte. Bei eingestellter Hysterese muss ein -
Minimalwert zusétzlich erst um den Wert der Diffmod | Einstellung der Temperatur und der Alarmquelle
Hysterese angestiegen sein, damit er als neu- Differenztemperatur zwischen TActual - THead
es Minimum tbernommen wird.



https://www.micro-epsilon.de/fileadmin/download/software/sensorTool.exe
https://www.micro-epsilon.de/fileadmin/download/software/sensorTool.exe
https://www.micro-epsilon.de/fileadmin/download/software/tm-usba-adapter-driver.zip
https://www.micro-epsilon.de/fileadmin/download/software/tm-usba-adapter-driver.zip

